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D-M — 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
WSTEP

Nazwa zamowienia;

Budowa chodnika w ggu ul. Letniskowej w mZarki Letnisko na odcinku od
skrzyzowania z ul. Kpielowa do skrzyowania z ul. Okgzna.

Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotycxe

wykonania i odbioru robét drogowych, ktére zoatamykonane w ramach
projektu pod nazw ,Budowa chodnika w agu ul. Letniskowej w mZarki

Letnisko na odcinku od skrzgwania z ul. lgpielowa do skrzyowania

z ul. Okezng”

. Zakres robdét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuymagania ogolne
wspolne dla nagpujacych asortymentéw robot:

D-M — 00.00.00 Wymagania ogdélne.

D-01.01.01 Wytyczenie trasy i punktéw wyseékimwych.

D-04.01.01 Roboty ziemne i profilowanie koryta

D-03.02.02 Studzienkiciekowe - deszczowe

D-08.01.01 Krawzniki betonowe

D-04.04.04 Podbudowy z kruszywa tamanego lub tlizckamiennego
D-08.02.02 Chodnik z kostki brukowej betonowej

D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonanych robot,
bezpieczastwo na terenie budowy, metodyyte zgodnie z dokumentacj
projektowy i poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

.1. Przekazanie terenu budowy



Zamawiajcy w terminie okrédonym w umowie przekae Wykonawcy teren
budowy wraz z wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy i dwa egzemplarze dokumentacji projektowe,.

Wykonawca odpowiada za przekazane mu punktyigrome do czasu
odbioru kaicowego.

Wykonawca nie mae wykorzystywéd bledéw Ilub opuszcze w
dokumentach kontraktowych, a ich wykrycie winigezwtocznie zgtosi
Inwestorowi.

W wypadku rozbinosci wymiary podane na gnie  wazniejsze od
wymiarow odczytanych ze skali rysunku.

1.3.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca zobowizany jest do utrzymania ruchu publicznego oraz
utrzymania istniejcych obiektow a do zak@aczenia i obioru kicowego.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inwestorowi d
zatwierdzenia uzgodniony z zadem drogi | organem zadzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczewoiadt w okresie trwania
budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostgreainstaluje i bdzie
obstugiwat wszystkie uszlzenia zabezpieczg@ie (tymczasowe) takie jak:
zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewdgajbezpieczéstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocsriaistawionych zapor, tablic
i znakéw drogowych w dziei w nocy.

1.3.3. Ochronasrodowiska w czasie trwania robot
Wykonawca w czasie prowadzenia robot powinien:
o utrzymyw& teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej

 podejmowa wszelkie kroki zmierzage do unikngcia uszkodzé lub
ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych, a wynikaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczemayich dolegliwgci

e przeciwdziatd zanieczyszczeniom zbiornikdw i ciekow wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi oraz powietpgéami i gazami.
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o Zabezpiecz§ przed powstaniem paréw
1.3.4. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za och¢omstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne takie jak ruragi, kable itp., a za przypadkowe
uszkodzenia tych instalacji ponosi odpowiedzi&nmaterialia i obowiazek
udzielenia pomocy przy ich naprawie.

Na przylegajicym terenie do zabudowy mieszkaniowe] Wykonawca
bedzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne dolegliwéci dla
mieszkacow, a wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy spowodowane jego dziatatmp naprawi na wikasny
koszt.

Podczas wykonywania robot Wykonawca powiniazegirzegéa
przepiséw dotycarych bezpieczestwa i higieny pracy dbag, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychzkoslliwych dla
zdrowia i posiadat odpowiednodziez dla ochronyzycia i zdrowia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed wykorzystamigakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot, Wykonawca mtzed Inwestorowi do
zatwierdzenia wraz z informacirédta pochodzenia.

Przedstawione do zatwierdzenia mater@winny posiada
dokumentag zawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowadbdivane materiaty do czasu
ich wbudowania byty zabezpieczone przed zanieczgsrami, zachowaty
swop jakas¢ 1 wihasciwosci | byly dostpne do kontroli przez Inwestora.
Miejsce sktadowania powinno bydéwniez uzgodnione i akceptowane przez
Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego spytu, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na j@kowykonywanych roboét
I bedzie bezpieczny dla otoczenia.



Liczba i wydajné& sprztu powinny by uzgodnione z Inwestorem
i gwarantowdé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami stikmgmi
w dokumentacji projektowej i wymaganiami Inwestora.

Jakikolwiek spra, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge
dobrego wykonania rob6t powinny byrzez Inwestora zdyskwalifikowane
inie dopuszczone do wykonawstwa.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania takiclodkéw transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkaiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu i jego tonavinny gwarantowa ciagtos¢ dostaw
potrzebnych materiatow i powinny speffiimymagania dotycre przepisow
ruchu drogowego.

Wykonawca zobowzany jest na bigco | na wlasny koszt usuwavszelkie
zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane jegaz@ami na drogach
publicznych oraz dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenidotozgodnie
z warunkami umowy, za jaké zastosowanych materialbw oraz za
wykonanie robot zgodnie z dokumentggjojektows.

Wykonawca odpowiada za stosowane metody wykania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycgenv planie
I wyznaczenie wysokmi wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami
I rzednymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowe,;.

Bedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu roboét
zostam usungte przez Wykonawgcna wiasny koszt i w ustalonym przez
Inwestora terminie pod gtba zatrzymania robat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot i materiatdw

Celem kontroli jest sterowanie przygotowamie wykonaniem tak, aby
osiagnac¢ zatazong jakasé robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robdt i jakaé
wbudowanych materiatéw, dlatego winien zapeéwoidpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sgta zaopatrzenie.

Uradzenia laboratoryjne i spgtowe do badania jakoi materiatéw winny
by¢ legalizowane, a w przypadku wykryciaetbw badania wstrzymane do
czasu ich naprawy.

Prébki materiatdéw do balégaboratoryjnych winny b/ pobierane losowo,
odpowiednio opisane i oznakowane i akceptowanezgdregestora.

Wszystkie badania i pomiary powinny¢ébgrzeprowadzone zgodnie
z obowhzujacymi normami, a gdy normy nie przewidujakiegokolwiek
badania, naley stosowé wytyczne krajowe albo inne procedury akceptowane
przez Inwestora.

7. _OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okrda faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z dokumentagj projektows, a dokonuje go Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanydiotra terminie obmiaru
co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru naley wpisa do ksazki obmiarow.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny By przez Wykonawe
utrzymywanen dobrym stanie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbior roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu np. wykonanie koryta,
warstwy odgczapcej, podbudowy itp. ,
b) odbiér czsciowy np. wykonanie odcinka kanalizacji deszczowej
c) odbioér ostateczny (koowy) — catkowite zakiczenie rob6t wyznaczonego
zadania
d) odbiér pogwarancyjny.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem gtar@. Odbior

winien by¢ przeprowadzony przez Inwestora nigmiéj niz w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia, a jakéi ilos¢ rob6t oceniana jest na podstawie pomiarow



i kompletu dokumentéw - wynikéw laboratoryjnych worlfrontaciji
z dokumentagj projektows.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robot.
Zasady odbioru e#ciowego g takie same jak odbioru ostatecznego.
Odbioru robét dokonuje Inwestor.

8.4. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnegroe rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich i$ai, jakasci i wartasci.

Calkowite zakiiczenie rob6t i gotowsd do odbioru ostatecznego
Wykonawca stwierdza wpisem do dziennika budowyednpczesnym
pisemnym zawiadomieniem Inwestora, ktory wyznaczanin i komisje
odbioru robét.

Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafla pomiarow, ocenie wizualnej
oraz zgodngci z dokumentagjprojektows.

W przypadkach niewykonania ewentuettinyrobo6t poprawkowych lub
uzupetniagcych i wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czy®ooi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.1. Wymagane Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odhbistatecznego robot jest
protokot odbioru ostatecznego robot.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca zokyany jest do przygotowania
nastpujace dokumentéw:

1. dokumentag] projektows podstawow | ewentualnie dodatkoy
Z naniesionymi zmianami,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne,

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiardw,

5. wyniki pomiarow kontrolnych i baddaboratoryjnych,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towsrxgych (np.
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowty,)i oraz protokoty
odbioru i przekazania wdaicielom urzdzen,
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7. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu
8. kopk mapy zasadniczej z naniesaomwentaryzag.



D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOK&CIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji hieicznej (OST) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robdt zgdanych z budow
chodnika w m.Zarki Letnisko w cigu ul. Letniskowej na odcinku od
ul. Kapielowej do ul. Okgznej w Gminie Poraj.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiag=
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia

1.2. Zakres robo6t objetych OST

W zakres robot pomiarowych, zyganych z niwelagj terenu i punktow
wysokaciowych wchodaz:

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

utrwalenie punktéw i ochrona ich przed zniszczeniem

2. MATERIALY

Do utrwalania punktéw gtownych nale stosowa pale drewniane
¢ 0,15 - 0,20 m z gwalziem lub pgtem stalowym. Diug@ pali 1,5 do 1,7 m.
Do punktow stabilizgjcych naley stosowé paliki drewnianeg 0,05 do
0,08m i dtugdci okoto 30 cm. Swiadki” powinny mig przekrdj prostoktny

I dtugos¢ okoto 50 cm.

3. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwizanych =z odtworzeniem punktow wysékmwych
w terenie nasgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne,;.

4. PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzuja 0gOlne zasady okéwne w instrukcjach i wytycznych
G.U.G.iK. (G1do G3.1))



D - 04.01.01. ROBOTY ZIEMNE | PROFILOWANIE KORYTA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzonych robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonegatbaenia konstrukcii
nawierzchni chodnika w nZarki Letnisko w cigu ul. Letniskowej na odcinku
od skrzyowania z ul. Kpielowa do skrzyowania z ul. Okgzna w Gminie
Poraj.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZAET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z &rkie ustawianym lemieszem,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),
— walcdéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

4. TRANSPORT

Uzyskany urobek z wykopow naleusura¢ przez wywéz na odktad w miejsce
wskazane przez Inwestora ogoélnie dpeymi Ssrodkami transportu
samochodowego.

5. WYKONANIE KORYTA

Rodzaj spretu, a w szczegolrdoi jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju
gruntu i maliwosci przestrzennych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie
moze odbywa si¢ ruch budowlany, niezwrany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy podbudowy.

Szerokd¢ koryta profilowanego podia nie mae sk rozni¢ od szerokéci
projektowanej wicej niz + 10 cmi—5 cm.



Nierébwnaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy
4-metrowy tata zgodnie z normBN-68/8931-04(4).

Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnien®
wyzsze nk projektowane radne podiga. Wyprofilowane i zagszczone
poditaze winno by zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem ripeze
w robotach), a uktadanie naghe; warstwy na mokrym podta jest
niedopuszczalne — nale wyczek& do wysuszenia naturalnego. zdk
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to sz&athprawi
na witasny koszt.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczenia,
do osagniccia wskanika zagszczeniad0,97 — 1,00.

Koryto mazna wykonyw& recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn (tuki zjazdéw, skiayan, elementy uzbrojenia
podziemnego lub poszerzenia podbudowy)

Wszystkie nierowngci, ktére wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrnie zagczone.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

W czasie robot wykonawca powinien prowa@dzaystematyczne badania
kontrolne j.n.:

- zag:szczenie min. 2 X na dziatce roboczej o powierzamksymalne;
600 nf/na 1 badanie,

- rownas¢ — co najmniej 10 x 1 km — nierOw§tonie mae przekracza2 cm,

- spadki poprzeczne — co najmniej 10 x 1 km — nie@& nie mae
przekracza+ 0,5 %,

- gtebokas¢ koryta i rzdne dna co 100 m z toleraaejl cm i -2 cm.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotymne

BN-77/8932-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia.
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D — 03.02.02 STUDZIENKI SCIEKOWE - DESZCZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotychudowy studzienek
sciekowych zlokalizowanych  przy kragniku w jezdni na dlugwi
projektowanego chodnika w nZarki Letnisko w cigu ul. Letniskowej na
odcinku od ul. Kpielowej do ul. Okgznej w Gminie Poraj.
Studzienkisciekowe przeznaczone do odprowadzania wod opadowyerdni

i chodnikéw winny by zlokalizowane zgodnie z Dokumentaddudowlamn

I dopasowane do ¢dnych przewidzianych w projekcie budowlanym. Waestw
scieralna nawierzchni powinna wystatMaad poziom tych usdzer 4 mm.

2. ROBOTY ZIEMNE

Wykopy pod studzienki deszczowe powinny hyykonywane jako wykopy
otwarte odbudowane, wykonanecznie lub mechanicznie w zalesci od
gtebokasci, warunkéw geologicznych i posiadanego sjuz Szerokét
wykopOw uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami stosowanycirednic

kregow, do ktérych dodaje spo 0,40 m jako zapas potrzebny do deskowania

scian.

W przypadku wykopéw mechanicznych dno wykopu aalerykona na
poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 20 cm.

Pozostate 20 cm wykopu naje wykon& recznie bezpférednio przed
uktadaniem dna studzienki deszczowej.

3. POTRZEBNE MATERIALY DO WYKONANIA:

— wpust ulicznyzeliwny wg PN-88/H-74080/01 i PN-88/H-74080/04,

— kregi betonowe osrednicy 50 cm z betondwirowego klasy B25 wg
KB-1-22.2.6

pierscien zelbetowy prefabrykowany grednicy 65 cm z betonu wibrowanego
klasy B20 (stal zbrojeniowa ST OS),

— podsypka z ttucznia lubwiru grubgci 7 cm,
— cegta kanalizacyjna wg PN-76/B-12037.

4. ZASYPANIE Z ZAG ESZCZENIEM WYKONANYCH ELEMENTOW

Zasypanie utlgonych elementow betonowych nafewykona& warstwami co
20 cm doprowadzag do wskanika zagszczeniad0,97 — 1,00.
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. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdét zanikapych lub ulegajcych zakryciu nalkey dokon& po
przedstawieniu dokumentéw i wynikéw badabdt, ktére uleglty zakryciu.

Do nich nalea:

ogledziny i pomiary oraz porownanie z dokumerdacj

badanie wykopow i ich zabezpieczenie,
badanie podiza — czy stanowi grunt rodzimy i nie zostat podeprponize;
rzednych projektowanych, czy jest zgodny z dkwaym w dokumentaci
I odpowiada wymaganiom normy PN086/B-02480,

przedtaenie atestow wbudowanych materiatow.
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D —08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z ustawieniem kraanikdw
drogowych betonowych przy budowie chodnika w Zarki Letnisko w cigu
ul. Letniskowej na odcinku od ul.adgielowej do ul. Okgznej w Gminie Paaij.

1.2. Zakres robot OST

Ustalenia zawarte w zaizonej specyfikacji dotyez prowadzenia robot
zwigzanych z wbudowaniem krasnikow betonowych i obejmuyj

- Rowki pod krawgzniki w gruncie kat. IlI-IV o wymiarach 30 x 30 cm
- tawa betonowa z oporem

- Krawezniki betonowe 15x30 na podsypce cem.-piaskowej.

2. MATERIALY
2.1. Krawezniki 15 x 30 cm
Beton do produkcji kraggnikdw powinien posiada:

- nasakliwoscia, poniej 4%,
- $cieralnag¢ wg tarczy Boehmego gat. | — 3 mm,
- mrozoodpornéé | wodoszczeln&, zgodnie z normmPN-B-06250.
Do produkcji krawznikbw nalery stosowda beton wg PN-B-06250 klasy

B-25i1 B-3Q
2.1.1. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy nie
nizszej n ,32,5” wg PN-B-19701.

2.1.2. Kruszywo

Kruszywo do produkcji kraeznikdbw powinno odpowiada wymaganiom
PN-B-06712.

Kruszywo powinno b§ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
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2.2. Lawa betonowa

Do wykonania taw betonowych pod krawmiki nalezy stosowa beton klasy
B15 lub B10, wg PN-B-06250, ktérego sktadniki pomynodpowiada
wymaganiom jak przy produkcji kragnikow.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1.Wykonanie koryta pod tawy

Koryto naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom tawy w planie
z uwzgkdnieniem szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna koryta pod tavpowinien wynosi co najmniej
0,97.

3.2. Wykonanie taw podkraweznikowych

Wykonanie taw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02. tawy betonowe z
oporem wykonuje giw szalunku. Betonowanie taw najewykona zgodnie

z wymaganiami PN-B-06251, stosaj szczeliny dylatacyjne co 50 m
wypetnione bitumicza mas zalewowa.

3.3. Ustawienie kravgznikow betonowych
Swiatto kraweznika powinno by zgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej i powinno wynosizasadniczo od 10 do 12 cm.
Ustawienie krawznika powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonuje esina podsypce
z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowej 1:grubcci 3 cm po
zag:szczeniu.

Spoiny o szerokswi nie wiksze] nz 1 cm wypeint zapraw cementowo-
piaskowg w stosunku 1:2.

4. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Przy ustawianiu kraggnikOw nalery sprawdzé:

« dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii
projektowanej, ktéra wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego
kraweznika,
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- dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczykmweznika od
niwelety projektowanej, ktore wynost 1 cm na kade 100 m
ustawionego krawznika

» doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 m.

5. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje sina podstawie wynikow badamateriatow,
wynikéw kontroli jakdci robot i obmiaru w terenie.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéapraw

PN-B-19701 Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania i ocena zgodaio

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio
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D — 04.04.04 PODBUDOWY Z KRUSZYWA tAMANEGO
LUB TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdét zwAanych z budow chodnika
w m. Zarki Letnisko w cigu ul. Letniskowej na odcinku od ul a§ielowej do
ul. Okreznej w Gminie Poraj.

1.2. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej pod kimjeany chodnik
I zjazdy indywidualne.

2. MATERIALY

Materiaty kamienne do wykonania podbudowy tluczrepvetabilizowanej
mechanicznie powinny skiaélaic z kruszywa tamanego, jednorodnego, bez
domieszek gliny i innych zanieczyszazd?owinny odpowiada wymogom
norm stosowanych przy wykonywaniu podbudowy z thigz wg
PN-S-96023(9).

2.1. Wymagania dla kruszyw

- kruszywo tamane zwykte: ttuciae kliniec wg PN-B-11112(8),
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
Wymieniona norma PN-B-11112(8) okleeuziarnienie kruszywa:
- tluczer od 31,5 mm — 63 mm,

- Kkliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm.

3. SPRZLT DO WYKONANIA ROBOT

Niezaleznie od zasobrimi wykonawcy obowjzkowo do wykonania
podbudowy ttuczniowej naky stosowa nastpujacy sprzt:
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- spycharki, rowniarki do rozktadania kruszywa,

- walce wibracyjne i statyczne do zagczania oraz zagzczarki ptytowe i mate
walce wibracyjne jako spgz pomocniczy, zwlaszcza w miejscach trudno
dostpnych,

- przewaene zbiorniki z wod zaopatrzone w ugdzenia do rozpryskiwania
wody.

4. WYKONANIE ROBOT

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie e by po
zagszczeniu mniejsza od 1,5—-krotnego wymiaru nggezych ziaren ttucznia.
Maksymalna grub& warstwy podbudowy po zaszczeniu nie mae
przekracza 20 cm. Po przywatowaniu kruszywa grubego maleoztozy¢
kruszywo drobne w rownej warstwie w celu zaklinowarDo zagszczania
naleey uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnn
18kN/m.

Podbudow o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykona w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno ldyroziazone w warstwie o jednakowej gruion
Zageszczenie podbudowy o przekroju daszkowym powinrepeozé Sie od
krawedzi i stopniowo przesuwa sig pasami podinymi, czs$ciowo
naktadagcymi sk w kierunku osi jezdni.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej

0 wigcej nz + 10 cm — 5 cm,

- nierowndci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4—metrowy tata lub
planografem zgodnie z nogarBN-68/8931-04(11),

- nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy 4—metrovy fata,

- nieréwndci podbudowy nie magprzekracz&
» 12 mm dla podbudowy zasadnicze]
* 15 mm dla podbudowy pomocniczej

- spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacwimoy by¢ zgodne
z dokumentagj projektows z tolerangy + 0,5%,

- rzedne wysokéciowe podbudowy zgodnie z projektem z tolerarcflL cm,
—-2cm,

- 0§ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi
projektowanej wcej niz =5 cm,

- grubc¢ podbudowy nie mie sk rozni¢ od grubdci projektowanej wicej
Nk:
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* dla podbudowy zasadniczej2 cm
* dla podbudowy pomocniczej+1cm,—2 cm

6. _ODBIOR ROBOT

Odbior robot uznaje siza wiaciwy jezeli wszystkie parametry techniczne
wykonanej podbudowyaszgodne z dokumentacprojektows, a ewentualne
réznice stwierdzone w czasie bada pomiarOw mieszcg sie w granicach

tolerancji okrelonych w punkcie j.w.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusgializowanych
mechanicznie
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamigtamane do

nawierzchni drogoWwyc
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania, oaraezawarteci

zanieczyszezdcych.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D - 08.02.02 CHODNIKI Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdt zwAanych z budow chodnika
w m. Zarki Letnisko w cigu ul. Letniskowej na odcinku od skeowania
z ul. Kapielowa do skrzyowania z ul. Okgzna w Gminie Poraj.

1.2. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem chodnika z kostki betonowej.

2. MATERIALY | WYMAGANIA

2.1.Kostka brukowa betonowa

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje keistike brukowsy betonovy
grubasci 8 cm posiadafa ,aprobat techniczip”.

2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys, gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnachywna i szorstka, a krazie kostek
rowne i proste, wkniecia nie powinny przekracza2 mm dla kostek o

grubaci 1 8 cm.

2.3. Podsypka piaskowa grubgci 3 do 5 cm
Nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712.

2.4. Tolerancje kostki
Tolerancje wymiarowe kostki wynagz
na diugdci - £ 3 mm
na szerokgci - £ 3 mm

na grubgci - + 5 mm.
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2.5.

Cechy fizykochemiczne:

* wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach co najmniej 60 MPa
* nasikliwos$¢ woda wg PN-B-06250(2) nie wcej niz 5 %

» Scieraln@¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111(1) niecej niz
4 mm

* odpornd¢ na zamrazanie po 50 cyklach zamtania wg PN-B-
060250(2) - strata masy 5 %,

- obrienie wytrzymatéci nasciskanie do 20 %.

WYKONANIE ROBOT

Koryto pod chodnik wykonane w podio powinno by wyprofilowane
zgodnie z projektowanymi spadkami padiymi i poprzecznymi oraz zgodnie
z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01. Wskk zag;szczenia koryta
(podsypki) nie powinien @ymniejszy ni 0,97,

R&znorodnd¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek pozwala n
utozenie dowolnych wzoroéw ustalonych przez Inwestora,

Szczeliny mgdzy kostkami po utzeniu nie powinny b§ wicksze od 2 do
3 mm,

Kostke nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika,

Po ulazeniu kostki szczeliny natg wypeini piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
szczotkami (gcznie lub mechanicznie) i przygpi¢c do ubijania nawierzchni
chodnika. Do ubijania ufmnego chodnika z kostek brukowych stosuge si
wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawdziczy
producent kostki posiada aprobé&tchnicza.

Przed rozpogziem ukfadania kostki natg sprawdzt czy utazone podiae
jest zgodne z dokumenta@rojektows.

Dopuszczalne tolerancje wyngsz
glebokas¢ koryta:
— 0 szerokéci do 3 m: +1cm,
— 0 szerokéci powyzej 3 m: £2cm,
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- szerokéci koryta:= 5 cm.

4.1. Sprawdzenie réwnéci chodnika
Réwna¢ chodnika naley sprawdzt tata o diugaci 4 m, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 mutozonego chodnika i w miejscachatpliwych nie
rzadziej nt raz na 50 m. Dopuszczalny péwét po tak nie powinien
przekracza 1,0 cm.

4.2. Sprawdzenie profilu podiiznego chodnika

Profil podtuzny nalery sprawdzt za pomog niwelacji biogc po uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziez o 100 m. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zataraame mog przekraczé
+3cm.

4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego zyatlokond& szablonem z poziomic
co najmniej raz na kale 150 do 300 f jednak nie rzadziej nico 50 m.
Dopuszczalne odchylenta3 %.

5. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M -00@QWymagania
ogolne”

6. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczesureralngci.
PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegybku.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw.

PN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego.
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D —05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej OST

Przedmiotem zatzonej ogolnej specyfikacji technicznej (OS#)g/magania
dotyczce wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni  z betonu asfaltowego po ustawieniuwkraika w chgu
ul. Letniskowej w m. Zarki Letnisko na odcinku od skragwania
z ul. Kapielowa do skrzyowania z ul. Ok¢zna, gm Pora,j.

1.2. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia
robét zwhzanych z wykonaniem warstwégieralnej wazacej, wyrbwnawczej
I wzmacniajcej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchnie z betonu asfaltowego zmeo wykonywé dla drog o
kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalogu Typowydtonstrukcji
nawierzchni podatnych i poétsztywnych” , IBDiM — IB@12].

2. MATERIALY

2.1. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetnigty wymagania okidone w PN-C-
96170:1965 [6]. D50 lub D70.
2.2. Kruszywo

Dla kategorii ruchu KR1 do KR3 nale stosowd kruszywo ftamane
granulowane wg PN-B-11112:1996 (2), PN-B-111158199) z surowca
skalnego albo sztucznegau¢le pomiedziowe i stalownicze).
Mozna réwnie stosowad kruszywo tamane zwykte wg PN-B-11112:1996 (2),
zwir i mieszank wg PN-B-11111:1996 (1),

2.3. Piasek
Nalezy stosowa piasek wgPN-B-11113:1996 (3).

2.4. Wypetniacz mineralny

Nalezy stosowa wypetniacz wg PN-S-96504:1961 [9] lub zg=izy innego
pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnegéy (pydpylania, popioty lotne).
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3. SPRZET

Wykonawca winien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym
- ukiadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbw
- skrapiarki
- walcow stalowych gtadkich
- walcow ogumionych,
- szczotek mechanicznych
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem.

4. WYKONANIE ROBOT

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dostarczy Inwestorowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfeg] oraz wyniki bada
laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikéw w poréminalo obowazujacych
norm dla tego rodzaju nawierzchni, przy czym Krzywzdarnienia mieszanki
mineralnej powinna miei¢ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne

4.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o0 mieszaniu
cyklicznym lub cagtym.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyfpsi

- dla D 50 - od 14%5C do 1658 C,

-dlaD 70 - od 149C do 160C,

-dlaD 100 - od 135C do 160C,

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowejipoa wynost:
-zD50 - od 14@ do 170C,

-zD70 - od 13%C do 165C,

-z D 100 - od 13@ do 160C.

4.4. Przygotowanie podiza
Przygotowanie podia i skropienie midzywarstwowe opisano w D-05.03.01.
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4.5. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinné typudowywana uktadagk

wyposaona w uklad z automatycznym sterowaniem grédboowarstwy
I utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumensgajojektow.
Zagszczanie naley rozpocaé¢ bezzwtocznie od kragdzi nawierzchni ku
osi. Wskanik zag:szczenig 98,0%.
Pocztkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gagzania powinna
WYNosE nie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 13CC,
- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100 12C.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego zenoby ukladana, gdy
temperatura otoczenia jest niezssa od +5 C dla warstwy grubiei >8 cm

i +10° C dla warstwy grubii < 8 cm.

Nie dopuszcza si ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtazu , podczas opadow atmosferycznych oraz silnegtvwia/>16 m/s).
Ztacza powinny by wykonane w linii prostej, na tym samym poziomie
warstw, rowno obete i posmarowane asfaltem lub oklejoneria asfaltowo-
kauczukowy.

5. KONTROLA JAKO SCIROBOT

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej natg wykonywa wg PN-S-96025:2000(10).

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowejega na wykonaniu
ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].

Badanie cech geometrycznych:

- Réwna¢ warstwy — nierownéxi podtuzne i poprzeczne warstw mierzone
wg BN-68/8931-04 [11] nie powinny bBywickszeod:
dla drog klasy L i D — warstwaieralna 12 mm
dla drog klasy G i Z — warstéeieralna 9 mm
- Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostyittkach z tolerangj
+ 0,5 %.

- Rzedne wysokéciowe zgodne z dokumentagprojektows, z tolerang
+1cm.

- Uksztaltowanie osi w planie z toleran& cm
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- Grubas¢ warstwy zgodna z dokumentacg tolerangg = 10 %.

- Krawdz, obramowanie warstwy
Warstwa scieralna przy opornikach drogowych i adzeniach obcych
w jezdni powinna wystawaod 3do5 mm ponad ich powierzchni

Wyglad warstwy: warstwy z betonu asfaltowego powinnydetnolity
tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusagzh se.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem toleji j.w.

I PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Przy omawianiu poszczegoélnych rodzajow robdt kiéadego z nich
przypisano wymagania i oboaziujace normy, dlatego nie zachodzi potrzeba

ich opisywania porigj.
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