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1. ST 00.00 — WYMAGANIA OGOLNE STR 2-12
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Specyfikacja techniczna ST 00.00 — Wymagania @gddnosi sido wymaga wspolnych dla wszystkich wymafga
technicznych dotygrych wykonania i odbioru robét, ktére zosfamykonane podczas realizacji zadania ,Rozbudowa
komory stabilizacji oczyszczalétiekow wZarkach Letnisko o automatyczny system dekantadji maidosadowych”.

Inwestor: Gmina Poraj, ul. Jasna 21, 42-36@pPor

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza specyfikacja stanowi podstampracowania szczegotowej specyfikacji technicziejrobot technologicznych,

oraz elektrycznych.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijaobét w obiekcie

wymienionym w pkt 1.1.
Ponadto zgodnie z Rozpadzeniem w sprawie okflenia metod i spogglzania kosztorysu inwestorskiego niniejsza
Specyfikacja Techniczna stanowi podstasporzadzania kosztorysu inwestorskiego.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.
Wymagania ogélne natg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
ST 00.00 - WYMAGANIA OGOLNE
ST 01.01 — ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWEGPYV 45100000-8
ST 01.02 - TECHNOLOGIA OCZYSZCZALNSCIEKOW — CPV 45252200-0
ST 01.03 — INSTALACJE ELEKTRYCZNEGPYV 45311000-0

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST i wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Dziennik Budowy — okre&la Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26-06-2002(Dz. U. nr 108, poz.953).

Inzynier — Inspektor Nadzoru —osoba lub osoby wymienione w danych kontraktowyelyznaczone przez
Zamawiagcego, o ktérych wyznaczeniu poinformowany jest Whdwca), odpowiedzialne za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

Kierownik Budowy — uprawniona osoba wyznaczona przez Wykogawgowaniona do kierowania i do
wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Ksigga Obmiaru — akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamisty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w
ksigdze Obmiarow podlegapotwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Materialy — wszelkie tworzywa niezine do wykonania robét, zgodnie z Dokumeng&ujojektove i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenie Inspektora Nadzoru- wszelkie plecenia przekazywane Wykonawcy praspéktora, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawiona osoba prawna lub fizyczraldra autorem Dokumentacji Projektowej.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa —projekt budowlany i wykonawczy, ktory wskazuje ddikacg i
charakterystyk obiektu na podstawie ktérego obiekthie realizowany.

Przedmiar robét — kosztoryslepy — wykaz rob6t podstawowych przewidzianych ddewnania z podaniem ich #oi.
Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh przedziat
tolerancji nie zostat okébony — z przegitnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla égo rodzaju robot

budowlanych.

Rysunki — cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizgacharakterystyki wymiary obiektu lpdacego
przedmiotem robot.
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Przeszkoda naturalna— elemengrodowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanegmqmnakiad droga,
kolej, rurochg itp.

Plan bezpieczéstwa i ochrony zdrowia— okrela Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23-06-2003Dz.
U. nr 120, poz. 1126).

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlangh — sposéb zapobiegania zaggniom zwizanym z
wykonywaniem robot budowlanych oraz sposob gustania w przypadku wysgbienia tych zagrien.

Drogi czasowe- przygotowywane w celu zapewnienia apst na plac budowy i po jej zakezeniu \ demontowane.

Przepustowd¢ oczyszczalnkciekdw - srednia dobowa ilé sciekdw, jaka mee zosté oczyszczona w zaprojektowanym
uktadzie w [m3/d].

Koncentracja sciekow surowych- wyrazona jako warté& w [mg/1 ] dla odpowiednich wskaikdw.
tadunek zanieczyszcae - wyraza ilos¢ zanieczyszczew [kg/d ] dla odpowiednich parametréw.

Réwnowazna liczba mieszkacow (RLM) - ilo$¢ zanieczyszczewytwarzana przez jednego miesaka w chgu
doby, przyktadowo [BZT5 = 60 g/M d].

Odbiornik $ciekéw - wody powierzchniowe lub gleba, do ktérych zraea oczyszczonécieki.
Drogi czasowe- przygotowywane w celu zapewnienia @pst na plac budowy i po jej zakezeniu demontowane.
Kanat - obiekt liniowy zwizany z odprowadzanieégiekdw.

Ogoblne wymagania dotycgce robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonywania robét, bezpieczstwo wszelkich czynniei na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj projektovs, Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru
robét budowlanych (ST).

Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w warunkach Umowy przeka Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnyDziennik Budowy, dwa egzemplarze Dokumentauogjijéktowe]
oraz dwa komplety Specyfikacji Technicznych. Na ey&wcy spoczywa odpowiedziakiéaza ochron przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili kwowego odbioru robét, a uszkodzone lub zniszczoa&imgeodezyjne Wykonawca
odtworzy lub utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przeka¥dyleonawcy po przyznaniu Kontraktu:
- 2 egzemplarze projektu budowlanego i wykonawczaeg&oboty okjte Kontraktem

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projektyobierzowe powykonawcze oraz geodezyjna dokumeatacj
powykonawcz obiektu w ilgci uzgodnionej z laynierem.

Zgodnosé robot z Dokumentacia Projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowklimenty przekazane Wykonawcy przezyimiera stanowi czes¢
umowy, a wymagania okslene chéby w jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji i nakgy je wycentéi uja¢ w cenie kontraktu.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obauwe nasfpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

- Dokumentacja Projektowa.

- Specyfikacje Techniczne,

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub uproszczew Dokumentach Kontraktowych i Umowy, a ich wyg&iy
winien natychmiast powiadoihinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub peygk. W przypadku rozbimoici opis
wymiarow waniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z DokumentacProjektovs i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktorych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okélenego przedziatu toleranciji.
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Cechy materiatow i elementéw budowli mad®¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé z okrélonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadjkly, materiat lub roboty niecha
w petni zgodne z Dokumentacija Projektolwb ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy lgda niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

Zawarte w projekcie nazwy materiatéw, gnizen podano jako przyktadowegtlace podstawdo wykonania oblicze
technicznych i okrdajace ich standard techniczny i estetyczny.

W realizacji mgna stosowéa materiaty i uragdzenia innych firm, ktére odpowiadagtandardowi ok&donemu w projekcie lub
tez standard ten podvigzap. Zastosowanie ugrzen i materiatéw innych iopisane w projekcie wymaga od wykonawcow
dokonania obliczietechnicznych, sprawdzgjych w zakresie brag, w ktérej zmiany te zostaty dokonane. Zmiany
projektowe i realizacyjne winny Byuzgodnione z Inwestorem i Gtéwnym ProjektantenszVgtkie zastosowane materiaty
musz posiadd atesty bezpiecastwa, higieniczne i aprobatechniczi oraz dopuszczenie do stosowania na terenie Polski.

1.9. Zabezpieczenie terenu budowy.
Przed przysfpieniem do Rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia projekt zabezpieczen@tav okresie
trwania budowy z uwzgtinieniem gsiednich poses;ji.
Fakt przysipienia do Robo6t Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpoeziem przez umieszczenie tablic
informacyjnych w miejscach i ikziach oraz tréci okreslonych przepisami.
Tablice informacyjne éda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob@tszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalodsj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen Kontraktows.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewn@alizacji Kontraktu,zado jego
zakaczenia i odbioru kacowego.
Wykonawca dostarczy, zainstalujegidzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie w tym: ogrodzenia, peeze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wsedahnesrodki niezlgdne do ochrony robdt w sposéb uzgodniony z
Inzynierem.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazdéw i maszyn pracagych przy realizacji robét, wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyinerem.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbadj zaptacie i przyjmuje gize wiaczony jest w cen
kontraktovy.

1.10. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmtge ochronyrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu
stosowanie gido przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie budowy i wokét terenu budovgzdedzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych a wynid@jch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalychastpstwie jego sposobu dziatania.

1.11. Ochrona przeciwpgarowa.
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie utrzymywaé sprawny spre
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w psatgeniach biurowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne ¢dg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgseém osob
trzecich. Wykonawcadulzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza dozycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materialy odpadoweyte do robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostle, jednoczénie okreélajace brak szkodliwego oddzialywania tych material@gnodowisko. Materiatow, ktore
sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robdét ich szkodlivég zanika (np. materiaty pylaste)
mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na uycie tych materiatéw od
wihasciwych organdw administracji patwowe;.
Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia, zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.13. Ochrona wiasngxi publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrobudowli, za ochrogiinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaocych wiacicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtaggo w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzex w czasie
trwania budowy.
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Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore maj
by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadénizyniera i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogza robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMtjjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera i zainteresowane
wtadze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizka instalacji na

powierzchni ziemi i urgdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.
Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow

okolicznych budynkéw. Wszelkie koszty uszkodzenidymkdéw w trakcie prowadzonych rob6t budowlanychgsi
Wykonawca.

1.14. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.
Wykonawca stosowéesie bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na 6 przy transporcie materiatlow i wypagsmia na i z
terenu robot. Uzyska on wszelkie niedhe zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowyabowo tadunkéw i w sposéb
ciagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Pojazdy i fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedala dopuszczone rn@awiezo ukaczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcagdizie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kgniera.

1.15. Bezpiecaestwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgrych bezpieczistwa i higieny pracy.
W szczegblnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eagiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetai@ych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochrony zdrowiazycia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewaibezpieczsstwa publicznego.
Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania robét budowlanych jest olyaamny opracowainstrukcje
bezpiecznego ich wykonywania (IBWRB) i zaznajéminia pracownikdw w zakresie wykonywanych przez nichdtob
Dla robét budowlanych stwarzgjych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi, laynier budowy jest zobowkany
sporzdzi¢ lub zapewni sporzdzenie planu bezpiecistwa i ochrony zdrowia (Plan BIOZ). Uznaje,sie wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagidezpieczastwa okrélonych powyej 3 uwzgkdnione w Cenie Umowy.

1.16. Ochrona robot.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez yniera oraz bdzie utrzymywa roboty do czasu
koncowego odbioru.
Utrzymywanie powinno byprowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej eletyr byly w zadowalarym stanie
przez caly czas, do momentu odbioruémwvego.
Inzynier maze wstrzyma roboty, j&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea w tym przypadku na
polecenie layniera powinien rozpogé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.17. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.
Wykonawca jest zobowzany zna wszelkie przepisy wydane przez wladze centralregsoowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sw jakikolwiek zwizane z robotami idnlzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie {yaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idunlzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizehr lub metod i w sposob gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.18. Réwnowanosé norm i przepiséw prawnych.
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasg&onkretne normy i przepisy ktére spethimaj materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonywane i zbadane roboggalobowizywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséie ev warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej

1.19. Czasowe zagie terenu poza liniami rozgraniczagcymi.
Wykonawca jest zobowzany do poniesienia kosztéw czasowegedajterenu dla celdéw wykonania robot poza
liniami rozgraniczajcymi wraz z kosztami prawnymi i optatami za zajmoigaterenu, dokonaniem niezmych
uzgodnié z wigcicielami terenu oraz do przywrdcenia go do starmymtnego

2. Materialy.
Wszystkie zastosowane materiaty mubg¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach budowlanyad kidrej
materiaty nadaje sido stosowania przy wykonywaniu robét budowlanyekeli jest oznakowany znakiem CE albo
umieszczony jest przez Komggguropejsk w wykazie wyrobéw magych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
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Bezpieczéstwa, dla ktérych producent wydat deklakapgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo jest
oznakowany znakiem budowlanym (B). Oznakowanieolwyrbudowlanego znakiem budowlanym jest dopuszezaln
jezeli producent, magy siedzile na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokone¢ioy zgodnéci i wydat, na swaj
wytaczrg odpowiedzialné, krajows deklaract zgodndci z Polslk Normg wyrobu budowlanego albo aprobat
techniczg. Ocena zgodrigi obejmuje wlasnei uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego pnaezenia,
majpce wptyw na spetnienie przez obiekt budowlany wyatgmpdstawowych.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.
Co najmniej na tydzieprzed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek miatéw przeznaczonych do robét
Wykonawca przedstawi ignierowi szczegoétowe informacje dotyce proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatléw i odpmie certyfikaty lub deklaracji zgodsw oraz probki do
zatwierdzenia przez hyniera.
Zatwierdzenie przez hyniera pewnych materiatéw zdanegrddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zoba&any jest do prowadzenia badaaterialéw w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegulta w sposob egty spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie p@pu robot.

2.2. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materialy nieodpowiadaie wymaganiom Specyfikacji Technicznych i P.T. angprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy, 41z zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatéw do innych robét, nte do ktérych zostaty zakupione, to koszt tychariatdw zostanie przewadtiowany
(skorygowany) przez ktyniera. Kady rodzaj robét, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mhtedo czasu, gdydala one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaljy fkos¢ i wiasciwosé do rob6t i byly dosipne do kontroli
przez lrkyniera. Miejsca czasowego sktadowantddozlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem poza terenem budowy w miejscach zorganingalaprzez Wykonawge

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.
Jeli Dokumentacija Projektowa lub ST przewiglmozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyimiera o0 swoim zamiarze, co hajmniej 2 tygodnieedrazyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez tgniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niez@dy¢ zmieniany bez zgody hyniera.

3. Sprzt.
Wykonawca jest zobaany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sper uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organjzrobét,
zaakceptowanym przezAyniera.
W przypadku braku ustalev wyzej wymienionych dokumentach sptpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irkyniera.
Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robo6t zgodnie z zasadamistdmgmi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniachzyniera w terminie przewidzianym Umaw
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotosm
do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofripdowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.
Jesli Dokumentaciji Projektowa lub ST przewidunozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska akceptpcied uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji lizyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania jakoi i warunkéw wyszczegélnionych w
Umowie, zostas przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. Transport.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie na jako
wykonywanych robét i wigciwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkdéw transportu ¢ilzie zapewni&prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gllkreymi w dokumentacji projektowe,
ST i wskazaniach ltyniera, w terminie przewidzianym umaqw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdispetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych ohygien na osie i innych parametréw technicznych.
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Wykonawca bdzie utrzymywad w czystdci drogi publiczne oraz dojazdy do terenu budowyweasny koszt. Wykonawca
zobowizany jest do czyszczenia kot pojazdow budowy prg@adem na drogi publiczne. W przypadku stwierdaeni
zanieczyszczenawierzchni drég publicznych Wykonawca ponosi Wseekoszty czyszczenia jezdni.

5. Wykonanie robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétdnie z warunkami Umowy, za jakostosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz Dokumentacja Projektaywwymaganiami ST, projektem organizacji robét oraz
poleceniami Iayniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie widgh elementéw robét zgodnie z
Dokumentacja Projektoylub przekazanymi na grmie instrukcjami layniera. Bedy popetnione przez Wykonawev
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsungte przez Wykonawgena wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany bid okaze sk
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysolorzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciza
ich doktadng¢.
Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdwdt kpda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektow®],, normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji ilynier uwzgeédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,soadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyveae
na rozwanga decyzje.
Polecenia Inyniera kedg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymannez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania rob6t. Wszelkie dodatkowe koszty p tgtutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Program zapewnienia jakeci.
Wykonawca jest zobowkany opracowdi przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jaod W programie
zapewnienia jakizi Wykonawca powinien okéé¢ zamierzony sposéb wykonywania rob6t, aeosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robét zgodnie z dokumenigmjojektowy, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakxi powinien zawier&

- cze$¢ 0golg opisowy

- organizag} wykonania rob6t w tym terminy i sposob prowadzeniadt,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow robot,

- system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (adres laboratoriutasmego lub laboratorium ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad

- spos06b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsigrujcych a
takze wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procestariologicznym, proponowany sposob i form
przekazywania tych informacji tgnierowi.

- Cz$¢ szczegOtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgitkoraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilgci srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisiczy, kruszyw itp.
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przelith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgmpomiarow i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanigdea itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzamészanek i wykonywania poszczegoélnych elementht;

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nieodpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdci robot.
Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigmn¢ zatazong jakosé. Wykonawca
jest odpowiedzialny za petna kontrabbdt i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wyédana ledzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz
robét z czstotliwoicig zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badeah czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam oldlene, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznipyazapewni wykonanie rob6t zgodnie z
umowg. Wykonawca dostarczy ignierowi
swiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajegalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmylj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceai® przez
Inzyniera. Przed przygpieniem do pomiaréw lub balaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badafftykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera.

6.4. Pobieranie probek.

6.5.

6.6.

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prafyedatych na zasadzisg
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do baflalnzynier
bedzie mi€ zapewniona mdiwos¢ udziatu w testach. Na zleceniezymiera Wykonawca ¢uizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg
wymienione lub naprawione z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych bafdgokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzens@éewek: w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy. Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez ltyniera kzdg odpowiednio opisane i
oznakowane w sposob zaakceptowany przagmiera.

Raporty z badan.

Wykonawca powinien przekazy&&opie raportdw z wynikami badgak najszybciej, nie pdiiej jednak nt w terminach
okreslonych w Systemie Zapewnienia Ja&io

Wyniki bada bedg przechowywane w postaci zaproponowanej przeymiiera.

Badania prowadzone przez layniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, petainia probek i badania
materiatow wrodfa ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakay i
producenta materiatow. zgnier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontralbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie
oceni@& zgodnd¢ materiatldw i robdt z wymaganiami ST na podstawymikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier maze pobiera prébki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé

wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy lub \ zleci niezalemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkah bada, albo oprze siwytgcznie na wkasnych badaniach przy
ocenie zgodnizi materiatéw i rob6t z dokumentagprojektowy i ST.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
a) Certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.
b) Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polslg Norm,
- lub aprobata techniczmw przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiormsRiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt ,a” i ktére spetniag wymogi Specyfikaciji.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumerngyns/magane przez ST, kda partia dostarczona do robétlhie
posiadé te dokumenty, okigajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome musg posiada w/w dokumenty
wydane przez producenta. Jakiekolwiek material§reknie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do czasu #ede@nia budowy.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi przepisami spoczywa na Kierowniku
Budowy.

Ksiega obmiaru.

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwataj na zapisanie ikeziowe faktycznego pogbu kazdego z  elementéw
wykonywania robo6t. Szczegdtowe obmiary wykonangaihtt przeprowadzaesiv sposéb eiglty w jednostkach
przyjetych w wycenionym Kosztorysie i wpisujesio Ksegi Obmiaréw.

Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy, oprécz wymienionych w pkt 66.2. zalicza ginastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,

¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi,
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d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i poleceniadyniera,
f) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy éda przechowywane na placu budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym. Zagiaie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegtyohmiastowe odtworzenie w formie przewidziangjpem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robét.
Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukuatacja Projektogvi ST, w jednostkach
ustalonych w wycenionym Kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera o zakresie obmierzonych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisywane do Ksigi Obmiaru.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indezi8T nie
zwalnia Wykonawcy od obowgzku ukaiczenia wszystkich roboét. Bine dane zostgrpoprawione wg instrukcji liyniera na
pismie. Obmiar gotowych robottzie przeprowadzony z egtotliwoscia wymagana do celu miesiznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub innym czasie ollenym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

Obmiary kedg przeprowadzone przedegsziowym lub kaicowym odbiorem robot, a ta& w przypadku wyspowania
dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Podwykonawcy robot

Wszystkie obmiary robét zanikgjych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiary rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie
Ksiggi Obmiarow.

8. Odbidr robot.
W zalenaosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przezyimera
przy udziale Wykonawcy:

Odbiér robét zanikaj acych lub ulegapcych zakryciu —polega na finalnej ocenie #ai i jakosci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegrzakryciu. Odbiér rob6t takich praedeie dokonany w czasie uidwviajgcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagoinego pospu robét. Odbioru dokonuje ginier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem dceebaika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem layniera.

Odbidr powinien by wykonany nie p#niej niz 3 dni od daty powiadomieniadyniera o gotowéci do odbioru. Decyzj
odbioru, ocea jakosci oraz zgod na kontynuowanie robo6t dgnier dokumentuje wpisem do Dziennika Budowy.

Odbiér czsciowy —polega na ocenie ioi i jakosci wykonywanych cgsci robot, ktory mae by wezesniej oddany do
eksploatacji. Odbioru g#ciowego robét dokonujegivg zasad jak przy odbiorze imwym robot.

Odbioér koncowy robot —polega na finalnej ocenie rzeczywistegayaia materiatdw i robocizny robot

w odniesieniu do ich ikzi, jakdsci i kosztow.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru kécowego lkydzie stwierdzona przez Wykonagvc

wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiademi@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbidr kaicowy nasipi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzymiera
zakaiczenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa paej.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaeeigo w obecnii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty wskazana przez Zamawiago dokona ich oceny jad@owej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z DokumentadpProjektovy i
ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét pop@wgch lub robo6t uzupetniagych lub robét wykaczeniowych,
komisja przerwie swoje czyngd i ustali nowy termin odbioru kmowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od wymagBokumentacja
Projektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pezeéstwo
ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszog wartasé wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
dokumentach Umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioric&wego robot jest protokédt odbiorutemwego sporgzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawjaggo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobayany przygotowanastpujace dokumenty:

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
0 automatyczny system dekantacji wod nadosadowych



11

a) Dokumentacje projektoyypodstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy oraz dokumentagyowykonawcsi,

b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ewentualne uzupetnigie lub zamienne),

c) Recepty i ustalenia technologiczne,

d) Dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

e) Woyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@a oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,

f) Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST,

g) Geodezyjn inwentaryzacje powykonawgzobét i sieci uzbrojenia terenu,

h) Oryginaly mapy zasadniczej powstatej w wyniku gexyjieej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy roboty pod wzglem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnegaoady gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru f@owego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelniag keda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robapetniagcych wyznaczy komisja.

Odbiér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad zapisanych ve&d
dotyczcej ,Odbioru kaicowego robét”.

9. Podstawa ptatnéci.
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaaa jednosti przedmiarow ustalon dla danej
pozycji kosztorysu ofertowego.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejlbie uwzgtdniac wszystkie materiaty, czyngoi, wymagania i badania skladeg
sig na jej wykonanie ok&tone dla danej roboty w specyfikacji techniczndpkumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe obejmowdeda robocizre wraz z towarzysgymi kosztami, warté zuzytych materiatow wraz z
kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ulytkéansportu na teren budowy, wastgrac sprztu z kosztami
towarzyszcymi, koszty péredni i zysk.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena umowa me by zwickszona w nagpujacych przypadkach:

- Warunki terenowegszdecydowanie bardziej skomplikowane niozna byto przypuszczaz informaciji przekazanych
oferentom oraz przeprowadzonego przez oferentéezramia,

- Inzynier zleca wykonanie robét dodatkowych,

- Inzynier zleca wykonanie dodatkowych badaateriatow lub robét a ich wynik nie potwierdzasigpowania wad,

- Btad w wykonanych przez Wykonawgomiarach wynika z btinych danych przekazanych przezymniera,

- Inni wykonawcy, wtadze publiczne, przeglsibrstwa uyteczndci publicznej nie dziatajzgodnie z wyznaczonymi
terminami powodujc op&nienia lub dodatkowe koszty.

Wszystkie dodatkowe koszty przegdéme przez Wykonawecmusza by zatwierdzone przez hyniera.
Koszt rob6t tymczasowych i towarzysych zawarty bdzie w cenie kontraktowej.

Roboty te nie bdg rozliczane osobno.

Platngci mieskczne, — zgodnie z umavezawary z ZamawiagCym.

Pfatna¢ zostanie wstrzymana na mocy ustiaawartych w Umowie.

10. Przepisy zwazane.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 200% sprawie okréenia metod i podstaw spadzania kosztorysu
inwestorskiego, (...) ( Dz. U. nr. 130; poz.1389),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wiréa 2004 r. w sprawie szczeg6towego Zakresu i fodwlyumentaciji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonaniadbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonatszytkowego.
(Dz. U. nr. 202; poz. 2072),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych. (Dz.U. nr. 47; pé@1),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgddinayrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlashym (Dz. U. nr 198; poz. 2041).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 wéné 2004 r. w sprawie systemoéw oceny zgadnavymaga jakie
powinny spetnié notyfikowane jednostki uczestniczenia w oceniedrgéci oraz sposobow oznaczania wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195; poA.120
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim pawin
odpowiadé budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. nr 75 z 2002z p&niejszymi zmianami,
Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r ( DniU207; poz. 2016 z 2003 r.) zzpdejszymi zmianami oraz przepisy
wykonawcze do Ustawy,

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
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Ustawa Prawo ZamoéwiheP ublicznych z dnia 29 stycznia 2004 r. ( Dz. U189y poz.177) z pdniejszymi zmianami,

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnié40,
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdddawvlanych. Wymagania ogéine. OWEOB Promocja Spoz

Warszawa 2003 r.,
Instrukcja ITB nr 282. Wytyczne wykonywania i odhiaobét budowlano — montawych w okresie obaonych temperatur,

ITB 1988,
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budavd — montzowych. Tom |, budownictwo og6ine. MGPIB, ITB,

Arkady 1989.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiakziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalniaktigawcy od obowazku
stosowania wymogow olksienych prawem polskim.
Przywotanie przepisu, ktéry zostabaelizowany obliguje wykonawcdo stosowania jego aktualnejdce

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
0 automatyczny system dekantacji wod nadosadowych
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikaefitinicznej $ wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t przygotowawczych i
rozbiérkowych dla zadania ,Rozbudowa komory stahitji oczyszczalniciekéw wZarkach Letnisko o automatyczny system

dekantacji wéd nadosadowych”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczpe
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleice realizacji

robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych Specyfikacja Techniczn.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace | majce na celu wykonanie robét
przygotowawczych i rozbiérkowych.

2. Materialy.

2.1. Dla rob6t wg. 01.01 materialy nie wysgpu;ja.
3. Sprzt.

3.1. Ogodlne wymagania dotyaze spratu
Ogolne wymagania spiz zawarte sw ST ,Wymagania Ogélne”.

3.2. Szczegoblowe wymagania dotygze sprztu
Do rozbiérek nie by uzyty dowolny sprzt.

4. Transport.

4.1. Og6lne wymagania doty@ze transportu.
Ogoblne zasady transportu podano wV8f¥magania ogoéine”.

4.2. Szczego6towe wymagania dotyce transportu.
Transport materiatdw z rozbidskbdkami transportu. Przewony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robét.

5.1. Ogdle zasady wykonania robot.
Ogole zasady wykonania robét podar®Tw,Wymagania ogdlne”.

5.2. Szczegblne zasady wykonania robot.
Przed przysfpieniem do wykonywania robot rozbiérkowych riglevykona:
- wszelkie niezbdne zabezpieczenia,
- wygrodzenia stref bezpieamdwa,
- wygrodzenie i oznaczenie miejs@dklvania gruzu.
Stosowane rusztowania powinny posiaikezlzdne atesty i dopuszczenia.
Roboty prowadi zgodnie z Rozposzizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20@8%2(U.NR47 poz 401) w

sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy podczas wykonywania robét ddaych obejmujcych rozbidrki.
Kadorazowo rusztowanie musidgopuszczone dazytkowania przez uprawnione osoby nadzoru technigane
Wymaganey sowniez przeghdy okresowe zgodnie z warunkami okoeeymi dla danego typu rusztowania.
Rusztowania powinnodyabezpieczone siatkami ochronnymi.
Rusztowania powinny posiaaertyfikaty.

Rozbiérka uradzen i instalacji
Do rozbiérki uggdze i instalacji, mana przysipi¢ dopiero po stwierdzeniage wszystkie te instalacje zostaty gaitone od

sieci miejskich przez pracownikéw wtawych instytucji orazze dokonano wigiwego wpisu do dziennika rozbidrki.
Demonta instalacji powinni wykonywarobotnicy odpowiednich specjaliw.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jak€ci.
Ogodlne zasady kontroli jakopodano w ST ,Wymagania ogdine”.

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
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6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakal.
Kontroli podlega zgodstoz dokumentagj techniczia, wyglad zewrtrzny i doktadné¢ wykonania.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogblne zasady obmiaru rob6t podar®lwWymagania ogolne”.

8. Odbior rob6t.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podar®Tw,Wymagania ogoine”.

8.2. Szczegoblowe zasady odbioru robot.
Roboty uznajeesta zgodne z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami nadzoru,zeli wszystkie pomiary i badania wg
pkt. 6 daty pozytywne wyniki.

9. Podstawa ptatnéci.

9.1. Ogolne zasady dotygze podstawy ptatndci.
Ogoblne zasady ptatcosy zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwazane.
Warunki bezpiec#astwa pracy przy robotach rozbiérkowych zawarte spmyzzdzeniu Ministra Budownictwa i Przemystu
Materiatéw Budowlanych z dnia 28.03.29Dziennik Ustaw nr 13 w sprawie bezpietsteva i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-maiaavych i rozbiorkowych.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek @ziziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wygkavcy od obowgzku
stosowania wymogoéw oklenych prawem polskim.
Przywotanie przepisu, ktéry zostat zetimowany obliguje wykonawcdo stosowania jego aktualnejdre

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneyjsymagania dotycece robét zwizanych z wykonaniem technologii
oczyszczalniciekow dla zadania ,Rozbudowa komory stabilizacityszczalniciekow wZarkach Letnisko o automatyczny
system dekantacji wod nadosadowych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i umowny przy zlecaniu i realizagbét wymienionych
w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynréei umazliwiajace i majce na celu wykonanie rob6t
technologicznych oczyszczakuiekOw.

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyare materiatow.
Ogolne wymagania dotygze materiatdow ich pozyskiwania i skladowania podar®T ,Wymagania ogélne”.

2.2. Wymagania dotycgce materiatow i urzadzen.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu technolagizyszczalni wg. zasad niniejszej $Thsedzy innymi:
- mieszadio zatapialne, Ns=5,5 kW, obroty n=478roim, wykonanie: GP stal nierdzewna ASTM 304, wgg@enie: ostona
antywirow ze stali kwasoodpornej ASTM 316L, prowadnica 2xgéa obrotows ze stali nierdzewnej AlSI 304.

- system automatycznego odprowadzania wéd nadosatiospetniajicy nas¢pujace parametry techniczne: wygnik:
wysokas¢ bez motoreduktora H = 2060 mm, wyséka motoreduktorem Hm = 2280 mm, didgeamienia L = 950 - 1700
mm, $rednica nogi O = 108 mm, obrot o = 360°,materiak $t4301; wycigarka elektryczna: davig U = 150 kg, moc silnika
Ns = 0,25 kW, lina stalowa nierdzewna(O5, L=15n9skz pomp i czujnikami: pompa zatapialna 1,5 kW (Q = 8 IfgypH =
4,0 m, kosz pompy ze stali 1.4301, czujngstgici; cze$¢ sterupca: obudowa szafki steggej do montau zewrgtrznego wraz
ze stojakiem, przetwornik pomiargsicsci, zasilanie 230/50 Hz, w§gie pomiarowe: gtla pradowa 4-20 mA, zakres
pomiarowy 0-20 mg/l; obudowa przetwornika pomiaggtgici; panel operatorski: zasilanie 24V DC, komunikaRjS-232,
wyswietlacz 240x64 pikseli z pédietleniem; gtdwny wydcznik na szafce stergej; zabezpieczenia: bicowopgdowe,
przechzeniowe i przeciwzwarciowe, czujnik zaniku/kolejoofaz, styczniki, przekaniki; zapotrzebowanie mocy 0,75 kW.

3.1. Ogdlne wymagania dotyaze sprztu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu @ zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

3.2. Szczegbtowe wymagania dotyee spratu.

Roboty naley prowadz¢ przy wyciu sprztu przystosowanego do moataurzdzei technologicznych oraz instalaciji
technologicznych z rur stalowych nierdzewnych atezbnego sprtu budowlanego.

4. Transport.

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu.
Ogolne zasady transporty mawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Szczegbtowe wymagania dotyce transportu.
Transport elementow instalacji powinien odbyve& w warunkach zabezpiecaaych je przed uszkodzeniem i deformacj
Urzadzenia technologiczne naieprzewoz¢ na paletach drewnianych i sktadawa pomieszczeniach zamktych, nie

wiecej niz w dwoch warstwach. Armatginalezy transportowé w oryginalnych opakowaniach producentéw i sktadéowa
spos6b zabezpiecaaly uszkodzeniem powtok wykezeniowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogo6lne warunki wykonania robét zawariews ST ,Wymagania ogdélne”.

5.2. Szczegodtowe zasady wykonania robét.
Montaz armatury.
Armature w instalacjach technologicznych nafemontowa w miejscach dogpnych, umaliwiajacych personelowi
eksploatacyjnemu obstid konserwagj (powinien by zapewniony swobodny degt do poketet i dzwigni).

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
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Przed montzem naley z armatury usut zanieczyszczenia, a w przypadkach specjalnychdaenia spgzonego powietrza,
tlenu itp.) réwnie tluszcz, zastosowany jako pr@gpwa ochrona antykorozyjna. Naleusura¢ z armatury zéepienia. Po
oczyszczeniu naky sprawdzé, czy wrzeciono jest proste, korpus nieuszkodzarpoketto daje s¢ lekko obracé

Armature 0 masie przekraczgiej 30 kg niezateie odsrednicy przewodu naty ustawig& na odpowiednich trwatych
podparciach, niepozwalgych na przegizenie przewodow.

Na przewodach poziomych armaturalezy w miare maozliwosci ustawé w takim potaeniu, by wrzeciono byto skierowane do
gory i lezatlo w ptaszczinie pionowej przechodzej przez ¢ przewodu.

Armature zaporowy nalezy ustawia tak, aby kierunek strzatki na korpusie byt zgodriierunkiem ruchu czynnika w
przewodzie.

Montaz urzadzen.

Urzadzenia montowazgodnie z ich fabrycznymi dokumentacjami technicemchowymi. Pompy, spzarki, zbiorniki
cisnieniowe i bezginieniowe oraz silniki elektryczne powinny rdigwale przymocowantabliczke znamionow z blachy,
podajca: nazwe producenta, charakterystykechniczi urzadzenia, dat produkcji i numer kolejny wyrobu, brak kontroli
technicznej.

Dostarczona na bud@veparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowtasigmaganiom odpowiednich norm, a w ich
braku warunkom technicznym. Aparatura pomiarowaipoa mie€ wazne cechy legalizacyjne.

Wykonawca bdzie whczony do prac rozruchowych i jest odpowiedzialnka&cowy efekt tj. uzyskanie wymaganych
projektem parametrévciekOw oczyszczonych. Koszt rozruchu oczyszczabejmuje wszystkie koszty tj. robocizny,
materiatéw i spretu potrzebne do jego przeprowadzenia.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jak€ci.
Ogodlne zasady kontroli jakoi zawarte s w ST ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakal.
Kontrole nalezy prowadzé w kolejnych fazach robét, poczyrnajod sprawdzenia materiatéw i stanu przygotowanidtqga
przez sprawdzenie prawidtoée wykonania kéiczac na prébach dziatania udzer technologicznych.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robot zawagensST ,Wymagania ogoélne”.

7.2. Szczegblowe zasady obmiaru robot.
Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem zmian zaakceptowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior rob6t.

8.1. Ogollne zasady odbioru robét.
Ogoblne zasady odbioru rob6t zawarensST ,Wymagania ogolne”.

8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robot jest protokédt odbiorut@wego sporgdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobaany przygotowanasgpujace dokumenty:
- Dokumentacje projektoywpodstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy oraz dokumentagowykonawca,
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumenthwwy i ewentualne uzupetnigie lub zamienne),Recepty i ustalenia
technologiczne,
- Dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,
- Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST.
W przypadku, gdy roboty pod wzglem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnegaoady gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru hk@owego robdt. Wszystkie
zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg keds zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawe&gjo.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.
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9. Podstawa ptatndci.

9.1. Ogdlne zasady dotygze podstawy ptatndci.
Ogodlne zasady ptatéa sa zawarte w ST ,Wymagania ogélne”.

10. Przepisy zwazane
PN-EN 476:2001 — Wymagania ogolne dotaez elementéw stosowanych w systemach kanalizaajvitacyjne;.
PN-EN 752-2:2000 — Zewitrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.
PN-EN 1671:2001 — Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowej.
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 8 lipca 2004r. w sprawie warunkjakie naley spetné przy wprowadzaniu
sciekéw do waod lub do ziemi, oraz w sprawie subgtazczegodlnie szkodliwych dkrodowiska wodnego ( Dz. U.
04.167.1763).
Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattzw wod i zbiorowym odprowadzaniéciekdw ( Dz. U. 01.72.747).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiakziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalniaktigawcy od obowdizku
stosowania wymogow okienych prawem polskim.
Przywotanie przepisu, ktéry zostabaelizowany obliguje wykonawcdo stosowania jego aktualnejdce

Rozbudowa komory stabilizacji oczyszczalni $ciekéw w Zarkach Letnisko
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczmejvymagania dotyege wykonania i odbioru instalacji elektrycznych
dla zadania ,Rozbudowa komory stabilizacji oczgsenisciekéw wZarkach Letnisko o automatyczny
system dekantacji wéd nadosadowych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i umowny przy zlecaniu i realizagbbt wymienionych
w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuiszystkie czynnéci umazliwiajace i majice na celu wykonanie instalacji
elektrycznych.

2. Materiaty

2.1. Og6Ine wymagania dotycce materiatow.
Ogolne wymagania dotygze materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podar®T ,Wymagania ogoine”.

2.2. Wymagania dotycgce materiatow i urzadzen.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instal@bgktrycznych wg. zasad niniejszej Simsiedzy innymi:
- przewod LgYo 1x6,
- przewod YKYz0 4x2,5,
- przewod YvVKSLYekw 10x1,
- przewod YVKSLYekw 5x0,75,
- wykonanie aktualizacji oprogramowania sterikarPLC w RG,
- wykonanie aktualizacji oprogramowania SCADA.

3. Sprzet.

3.1. Ogdlne wymagania dotyaze sprztu.
Ogolne wymagania dotysee sprztu s3 zawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

3.2. Szczegblowe wymagania dotyge sprztu.
We wszystkich obiektach wykonywanedy tego samego rodzaju prace gméane z monteem instalacji elektrycznych. Prace
montazowe naley prowadzé przy wyciu sprztu przystosowanego do montainstalacji elektrycznych oraz drobnego
sprztu budowlanego. Do mocowania elementéw jak i wykmeawyia wszelkiego rodzaju przepustéw prizeany lub stropy
stosowa wiertarki lub mtoty udarowe.

4. Transport.

4.1. Ogdélne wymagania dotyegre transportu.
Ogolne zasady transportyi zmawarte w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Szczeg6lowe wymagania dotyze transportu.
Transport powinien zapewidia
- stabilnag¢ pozycji zatadowanych materiatdw,
- zabezpieczenie materiatéw przed ich uszkodzeniem,
- kontrok zatadunku i wytadunku,

Wszystkie kable przewoziw oryginalnych opakowaniach w takiej pozyciji, abg spowodowanadmiernego ich zginania i
odksztalcania od postaci, w ktorej zostaly one palte. Stosowazalecenia i wymagania producenta odhie transportu
kabli.

Kable i przewody w zwojach nie mady¢ rzucane i przeggane po podia, lecz musz by¢ przenoszone. Transport kabli i
przewoddw przeprowadziv taki spos6b by nie spowodotvaszkodzenia izolacfiyt miedzianych.

Osprzt elektryczny przewoziw opakowaniach oryginalnych, zbiorczych tak byaunizliwi ¢ wzajemne ich przesuwanie si
Wszystkie oprawy &wietleniowe bezwzgldnie transportow@w oryginalnych opakowaniach. Naleprzestrzegazalecé
producenta odrimie zatadunku, transportu jak i wytadunku oprawietleniowych.
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5. Wykonanie robét

5.1. OgdIne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania robét zawarteve ST ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Szczegobtowe zasady wykonania robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovg, ST i
obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedrpoleceniami inwestora przy przestrzeganiu
ponizszych zasad:
- zapewnienie rGwnomiertoi obcizenia faz linii zasilajcych przez odpowiednie pragizanie odbiorcéw 1-fazowych;
- mocowanie puszek ¥cianach i gniazd wtyczkowydhwytgcznikow w sposéb nie kolidagy z wyposaeniem
pomieszczenia,
- poprawnego rozmieszczenia sgitew fazienkach z uwzgtinieniem przestrzeni ochronnych;
- jednakowego potaenia wyhcznikéw klawiszowych w catym pomieszczeni,
- instalowania pojedynczych gniazd wtykowych zegtgn ochronnym w takim pokeniu, aby styk ten wygpowata gory;
- podiczania przewodéw do gniazd wtyczkowych 2-biegundwidaki sposéb, aby przewod fazowy dochodzit deelgo
bieguna a, przewdd centralny do prawego bieguna.

Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegazkolizyjnie z innymi instalacjami i uydzeniami, powinna ky
przejrzysta, prosta i dggina dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskee jest, aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozelwia na nich instalacji elektrycznych, bez wegi na rodzaj instalaciji,
powinny by zamocowane do podita w sposob trwaly, uwzegliniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bdzie pracowé, oraz sam rodzaj instalacji.

Montaz sprzetu, osprzetu.

Sprzt i osprzt instalacyjny nalzy mocowa do podtaa w sposob trwaty zapewnagly mocne i bezpieczne jego osadzenie.
Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone nagiodiprzyspawane do
stalowych elementdéw konstrukcji budowlanych lubyrzcone do podtza za pomog kotkdw i srub rozporowych oraz
kotkdéw wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw aszakowych montowane w stropach aglmocowda przez wkecanie

w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nigodsezcza gi mocowania hakéw za pompkotkdéw rozporowych

Z tworzywa sztucznego. Zawieszenie opraw zawiesggaiio powinno umsaliwia¢ ruch wahadtowy oprawy.

Przewody opraw dwietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustow za pomaraczy \swiecznikowych.

Podejcie do odbiornikéw.

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nafevykonywa w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz

w sposéb estetyczny.

Podejcia do przewoddéw ufmnych w podiodze natg wykonywa w rurach stalowych, zamocowanych pod powierzchni
podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidg@mkanatach.

Rury i kanaty musz spetni@ odpowiednie warunki wytrzymadoiowe i byt wyprowadzone

ponad podiog do wysokdci koniecznej dla danego odbiornika.

Do odbiornikéw zasilanych od goéry najestosowd podegcia zwieszakowe.

Sa to najczsciej oprawy éwietleniowe lub odbiorniki zasilane z instalacjiniaszonych na drabinkach lub korytkach
kablowych. Podégia zwieszakowe natg wykonywa jako sztywne, lub elastyczne w zatesci od warunkow
technologicznych i rodzaju wykonywanej instalaciji.

Do odbiornikéw zamocowanych gaianach, stropach lub konstrukcjach pédigj naley wykonywa przewodami utéonymi
na tychsécianach, stropach lub konstrukcjach budowlanydhkee na innego rodzaju podiach np. ksztattowniki, korytka itp.

Montaz puszek instalacyjnych.

- wycig¢ otwor wscianie,

- umiesci¢ puszk w otworze,

- wlozy¢ zaczepy i dogigm¢ sruby,

Rury instalacyjne lub przewody wielgtowe uktadane bez ostony, po wprowadzeniu do pguszicuje s¢ tasmami
kablowymi. W tym celu obok Kalego otworu wewstrz puszki znajduje siuchwyt do tamy.
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Ukladanie przewodow.

Uktadanie rur.

Rury naley uktad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytasadzonych w podio. Konce rur przed
pofaczeniem powinny byypozbawione ostrych krayzi. Zaleznie od przygtej technologii montau i rodzaju tworzywa
taczenie rur ze saboraz sprgtem i osprztem naley wykonywa: przez:

-wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym usdoianiem palczen, -wkrecanie nagwintowanych kaéw rur,
-wkrecanie nagrzanych keow rur.

tuki na rurach naley wykonywa tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczaté dewretrznejsrednicy. Promié giecia
powinien zapewniaswobodne weiganie przewoddéw. Cata instalacja rurowa powinnawykonana ze spadkiem 0.1% aby
umazliwi ¢ odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej konaghnsZabrania si uktadania rur z wggnietymi w nie
przewodami.

Wciaganie przewodoéw

Przed przysipieniem do weigania przewodéw natg sprawdzt prawidtowad¢ wykonanego rurowania, zamocowania gprz
i osprztu, jego padczen z rurami oraz przelotovi6. Wciaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgi
montazowego. Nie wolno do tego celu stos@wazewoddw, ktdre piiej zostan uzyte w instalacji. aczenie przewodow
wykona wg wczéniej opisanych zasad.

Uktadanie przewodow na uchwytach.

Na przygotowanej trasie naezamontowé uchwyty wg wczéniejszego opisu.

Odlegtaci od uchwytow nie powinny liywicksze od 0,5 m dla przewoddw kabelkowych i 1.0 ra.kdibli. Rozstawienie
uchwytéw powinno bg takie, aby odlegkzi migdzy nimi ze wzgiddw estetycznych byly jednakowe, uchwytyedzy
innymi znajdowaty si w poblizu sprztu i osprztu, do ktérego dany przewod jest wprowadzony olgzzavisy przewodow
pomiedzy uchwytami nie byty widoczne.

t aczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenia przewodoéw natg dokonywa w sprzcie i osprzcie instalacyjnym

i w odbiornikach. Nie wolno stosowaolczen skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne snayprowadzone
fabrycznie na zewgirz przewody, a samo ich padkenie do instalacji nie zostato opracowane w e sposob
podhczenia naley uzgodné z projektantem lub kompetentnym przedstawicielamyniera.

Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naai i dodatkowe napggenia.

Do danego zacisku naleprzylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczhiég jakich zacisk ten jest
przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych parbws przylaczone za pomacoczek,

pomiedzy oczkiem a naktka oraz pomjdzy oczkami powinny znajdowasic podkiadki metalowe zabezpieczone przed
korozjg w sposdb umdiwiaj gcy przeptyw pgdu.

Dlugos¢ odizolowanepyty przewodu powinna zapewrigrawidtowe przydczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie
przewodu nie mze powodowa uszkodzé mechanicznych. W przypadku stosowaiybocynowanych proces czyszczenia
nie powinien uszkadzavarstwy cyny. Kace przewoddéw miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny, lecz
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowaaleca s zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

Przytaczanie odbiornikow.

Miejsca pohczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinnydgoktadnie oczyszczone. Samo qmaienie musi by
wykonane w sposéb pewny, pod wadgm elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpiecpored ostabieniem sity docisku,
korozj itp.

Pohkczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w za#éci od konstrukcji odbiornika i warunkéw
technologicznych. Przytzenia sztywne natg wykonywa w rurach sztywnych wprowadzonych begmalinio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami.

Polczenia elastyczne stosuje gidy odbiorniki narazone g na drgania o digj amplitudzie lub przystosowang do
przesung¢ lub przemieszcze Pohczenia te naley wykona::

-przewodami izolowanymi wielgytowymi gietkimi lub oponowymi,

-przewodami izolowanymi jedigtowymi w rurach elastycznych,

-przewodami izolowanymi wielytowymi gigtkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

Montaz tablic.

Przed przysipieniem do montal uradzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanydaiebhie naley
konstrukcje te mocowéado podiga w spos6b podany w dokumentaciji.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce niontaaz z przykscors do nich konstrukej wsporca nalery wstawt
w przygotowane otwory i zatdbetonem.

Tablice w obudowie rigiennej lub zagbionej naley przykrecat do kotew lub konstrukcji wsporczych zamocowanych
w podiazu. Po zamontowaniu wdzenia nalgy:

-zainstalowad aparaty zdjte na czas transportu i dostarczone w oddzielnpetk@waniach,

-dokreci¢ w sposéb pewny wszystkieuby i wkrety w polhczeniach elektrycznych i mechanicznych,
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-zalazy¢ ostony zd¢te w czasie montal
-podiczy¢ obwody zewntrzne
-podhiczy¢ przewody ochronne

Préby montazowe.

Po zakaczeniu rob6t natey przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i pomiary.
Zakres préb montawych naleéy uzgodnt z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji instalaciji,

- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,

- pomiary impedanciji ¢ili zwarciowych,

- pomiary rezystancji uziemie

6. Kontrola jako $ci robét.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakgci.
Ogollne zasady kontroli jakoi zawarte g w ST "Wymagania ogolne”.

6.2. Szczegobtowe zasady kontroli jakoi.
Kontrola jakdci wykonanych rob6t dotyczy zgodsw rozmieszczenia wszystkich elementdéw instaladgkteycznej z
Dokumentacja Projektoyv Ponadto sprawdzeniu podlega rodzaj zastosowamgt@riatow i ich wtaciwosci oraz uradzeh i
sposob ich wbudowania. W zalesci od rodzaju instalacji elektrycznej sprawdzenidlega:

Rozdzielnice elektryczne.

Nalezy sprawdzt poprawné¢ wykonania danej rozdzielnicy wraz z pgeiteniem poszczegélnych obwoddw pod zaciski
wytacznikdw. Ponadto ogtizinom podlega ¢&¢ zewretrzna rozdzielnicy z zabezpieczeniem ingerencjbasépowotanych.
Po zakaczeniu prac zwizanych z monteem instalacji elektrycznej nadg wykona pomiary poszczegélnych obwoddw
elektrycznych, selektywr$oi zadziatania zabezpieazgtéwnych jak i skuteczrigi zerowania.

Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowychsitowych.

Sprawdzeniu podlega popravédavykonania montau elementéw jak i ich prawidtowe funkcjonowaniealVszystkich
obwodow elektrycznych zaréwno jedno jak i trojfazmiv naley wykona pomiary zadziatania wytznikow nadpsdowych i
réznicowopgdowych oraz rezystancji izolacjyt.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogoblne zasady obmiaru robét zawagensST ,Wymagania ogoline’.

7.2. Szczegbtowe zasady obmiaru robét.
Wielkosci obmiarowe okréla sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem zmian zaakceptowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbiér robot.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robdt zawardensST ,Wymagania ogoine”.

8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robot.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektowg, ST i wymaganiami nadzoru
jesli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty poayhe wyniki.
Sprawdzeniu podlega dziatanie wszystkich elememt&talacji elektrycznych, jak rownigpoprawné¢ dziatania catego
systemu. W szczegélsbsprawdzt nalezy dobor i selektywn& dziatania poszczegdlnych zabezpigcg®wnych oraz
skuteczné¢ wytagczania obwodow.

9. Podstawa ptatngci.

9.1. Ogdlne zasady dotyaze podstawy ptatndci.
Ogodlne zasady ptatdo s3 zawarte w ST ,Wymagania ogoélne”.

10. Przepisy zwhzane.
PN-B-06250 : 1998 — Beton zwykly.
PN-B-14501 : 1990 — Zaprawy budowlane zwykle.
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PN-IEC-60364-5-534 : 2003 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przegiami.

PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do instalacji elektryech. Dobér i montawyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-E-05204 : 1994 — Ochrona obiektéw, instalagjizadzer. Wymagania

PN-IEC 60364-4-443 — 1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnieniaibezgstwa.
Ochrona przed przegiiami atmosferycznymi lukyézeniowymi.

PN-IEC-60364-3 : 2000 — Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Ustalenie ogéinych charaktgkys
PN-E-05204 : 1994 — Ochrona przed elektryézipstatyczig . Ochrona obiektéw, instalacji i ydzen. Wymagania.
PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do instalacji elektryech. Dobér i montawyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-IEC-60364-1 : 2000 — Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagauidstawowe.
PN-IEC-60364-4-47 : 2001 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienipieezéstwa.
Stosowanigrodkow ochrony dla zapewnienia bezpiettwa. Postanowienia ogolrérodki ochrony przed pozaniem
pradem elektrycznym.

PN-IEC-60364-4-43 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienipieezéstwa.
Ochrona przed pdem przefzeniowym.

PN-IEC-60364-4-41 : 2000 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienipieezéstwa.
Ochrona przeciwporgniowa.

PN-IEC-60364-4-42 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienipieezéstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-91-E-05010 : — Zakresy napiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowleim.

PN-IEC-60364-5-523 : 2001 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia elektrycznego.
Obcigzalnas¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

Rozporadzenie ministra pracy i polityki socjalnej z dnia.29.1997 w sprawie ogélnych przepiséw bezpigstea i higieny
pracy.

Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przecixapowej

Instrukcje producentéw dotyaze montau i uktadania kabli i przewodow elektroenergetyazmyinstrukcje monteowe oraz
DTR dotyczce opraw éwietleniowych.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiakziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalniaktigawcy od obowazku
stosowania wymogow olks$ienych prawem polskim.
Przywotanie przepisu, ktéry zostabaelizowany obliguje wykonawgodo stosowania jego aktualnejdre
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